Robot Adept Cobra s600
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e Umieszczony na robocie wyswietlacz diagnostyczny,
umozliwia szybkie zlokalizowanie przyczyny awarii

e 60 miliondw cykli pracy z maksymalnym przyspieszeniem
| WYPOSAZENIE STANDARDOWE

¢ Robot Adept Cobra s600

e Sterownik Adept SmartController CX z wielozadaniowym
systemem czasu rzeczywistego i jezykiem
programowania V+

e Panel WYLACZNIKA BEZPIECZENSTWA z okablowaniem

e Oprogramowanie AdeptWindows oraz serwer NFS

o Komplet przewodow podtgczeniowych

e Dokumentacja uzytkownika ]
WYMAGANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

e Zasilacz uktadu sterujacego robota 24V DC/6A

¢ Panel sterujgcy MCP

e Przycisk STOP AWARYJNY

e Komputer PC z zainstalowanym systemem Windows i kartg

sieciowg - nie jest potrzebny podczas pracy robota
" WYPOSAZENIE OPCJONALNE

System wizyjny

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

Adept Cobra s600 jest wysoko wydajnym robotem przeznaczonym
do automatyzacji ztozonych zadan technologicznych, w ktérych
wymagana jest duza szybkosci i precyzja ruchu takich jak: montaz,
manipulacja, paletyzowanie, obstuga linii automatycznych.

Robot posiada doskonaly wskaznik mozliwosci do ceny oraz

cechuje sie niewielkg powierzchnig zabudowy przy duzej przestrzeni
robocze;j.

Roboty Adept Cobra serii ‘s’, jako jedyne w swojej klasie,
wyposazone sg zabudowane w podstawie stopnie mocy silnikéw
napedowych. Potaczenie ze sterownikiem realizowane jest przy
pomocy interfejsu IEEE 1394.

Dzieki nowatorskim rozwigzaniom na zawsze odeszty w przesziosé

Oprogramowanie AIM

Uktad do $ledzenia ruchu tasm transportowych
Modut sDIO — dodatkowe 32 wejscia/32wyjscia
Wyposazenie do stref czystych i IP64
Rozszerzenie Adept License Extension

DANE TECHNICZNE

setki przewodoéw i gniazd, ktére czynig kosztownym i Zasieg 600 mm
czasochtonnym podiaczenie  robota ze  stanowiskiem. Zakres tacz:

i ; pracy ztacz:
Zastosowana technologia Adept SmartServo bazujagca na tgczu Czton 1 +/- 105°
IEEE1394, zapewnia instalacje typu plug-and-play oraz mozliwo$¢ Clon 2 +/- 150°
rozbudowy sterownika Adept SmartController CX o dodatkowe Ruch pionowy 3 210 mm
uktady : zintegrowany system wizyjny, system do Sledzenia Obrétrl)déci4y +/- 360°
elementow na podajniku, sterowanie dodatkowymi osiami Svstem pomiary pozvaii bezwzaledn
numerycznymi lub sterowanie dwoma robotami. O%)ci 2e‘r)|ie robocpze yel 2Kg - 595Qk {max)
Roboty Adept Cobra s600 doskonale nadajg sie do automatyzac;ji Momaént bezwladnosci masy ztacza 4 45% k / c m%
ztozonych proceséw technologicznych, gdzie wymagana jest Sita pionowa maksymalna'y a 350 Ng

komunikacja z systemami nadrzednymi, wykorzystuje sie duzg
ilos¢ wejsé/wyjs¢, stosowany jest zintegrowany z robotem i jego

Czas cyklu : praca chwilowa

0.42 sek. (2kg)

jezykiem programowania V+ system wizyjny czy mozliwosé Predkosé ruchu: praca ciagfa 0.45 sek. (2kg)
$ledzenia ruchu tasm transportowych. redkosc rucnu: .
Wysoka jakos¢ wykonania, niezawodnos¢, nowatorskie Czion 1 386°/sek.
rozwigzania techniczne i prosty w aplikacji jezyk programowania Czion2_ 720°/sek.
V+ umozliwiaja szybkie wdrozZenie robota i jego bezawaryjna, Ruch pionowy 3 1100 mm/sek.
dtugotrwatg prace. B Obrét kisci 4 1200°/sek.
Zintegrowane rozwigzania firmy Adept wyznaczajq nowa jakosé w  Powtarzalnosé:
zakresie mozliwoéci funkcjonalnych robotéw w stosunku do XY +/-0.017 mm
oferowanej ceny. z +/-0.003°mm
UKLAD STERUJACY tortoie usvikomni +-0.019
" . . nterfejs uzytkownika :
o Sterownik Adept SmartController CX w kompaktowej obudowie Elektryczny: 25 linie
. Wleloz_adanlqu sys_tem operacyjny czasu rz_eczyW|stego oraz Pneumatyczny: 2x6mm, 3x4mm
prosty i wydajny w uzyciu jezyk programowania V+ Sieé DeviceNet
UKLAD NAPEDOWY Kontroler SmartController CX
e Enkodery absolutne eliminujg konieczno$¢ kalibracji robota po Zintegrowane wyjscia/wejscia binarne 12 wej$¢ / 8wyjsc
jego wigczeniu Potaczenie z komputerem PC ztgcze Ethernet
¢ Enkodery o duzej rozdzielczosci zapewniajg precyzje ruchu Sys’.cem. operacyj’ny robota V+
e Zastosowane napedy o wysokiej sprawnosci i matej Zasilanie napgdow 220VAC, 10A 50Hz
bezwtadnosci umozliwiajg realizacje duzych przyspieszen Zasilanie sterujace ZfrV DC 56\
e Uklady monitorujace temperature silnika i wzmacniacza Temperatura pracy 5°C do 40°C
zwiekszajg bezpieczenstwo i niezawodnosé pracy robota :\//lvggs.;gtnosc wzgledna bez kond. pary i:ﬁ)k(éo 90%
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