Adept SmartController CX

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

Adept SmartController CX jest zaawansowanym sterownikiem
wykorzystujgcym technologie Adept SmartServo, ktéra za pomoca
interfejsu IEEE 1394 taczy ukiad sterowania ze stopniami mocy
uktadow wykonawczych i modutami rozszerzajgcymi. Zastosowanie
potaczenia z wykorzystaniem interfejsu |IEEE1394 skraca czas
wykonania okablowania systemu i znaczaco redukuje ilosé
przewodow.

Sterownik CX jest obecnie podstawowym sterownikiem stosowanym
do kontroli takich robotéw jak : Adept Cobra s600/s800, Adept
Cobra s350, Adept Viper s650/s850, Adept Python SmartModules.
Opcjonalnie sterownik moze by¢ wyposazony w rozszerzenie
systemu operacyjnego, ktoére pozwala na adaptacje systemu do
sterowania dowolnej konfiguracji robota ( XYZ, XYZO, RRR, RRP i
inne).

Duza wydajnos$¢ sterownika serii CX i wydajny jezyk programowania
V+ umozliwia jego fatwe zastosowanie do sterowania ztozonymi
gniazdami technologicznymi. Mozliwo$é ustanowienia komunikacji z
wykorzystaniem wielu standardéow utatwia integracje systemu z
nadrzednymi programami do nadzoru i wizualizacji produkgiji.
Standardowymi interfejsami komunikacyjnymi sterownika sg
Ethernet, 10/100BASE-T, RS-232 oraz RS-422, , DeviceNet,
Adept SmartServo IEE1394.

Standardowo sterownik posiada wbudowane 12 wejs¢ i 8 wyjs¢
binarnych. Dodatkowe wejscia / wyj$cia binarne mozna podtgczyc
za pomocg zewnetrznego modutu sDIO, ktéry posiada 32 wejscia/
32 wyjscia w standardzie 24V DC.

Sterownik SmartController CX moze by¢ wyposazony w
zintegrowany ukfad wizyjny Adept sAVI. Prosty sposob
oprogramowania zadan wizyjnych ufatwia i przyspiesza

uruchomienie aplikacji przemystowych z wykorzystaniem systemow
wizyjnych.

System operacyjny sterownika bazuje na wielozadaniowym
systemie czasu rzeczywistego, ktéry wyposazano w proceduralny
jezyk programowania V+. Dla uzytkownika standardowo dostepnych
jest 7 wspétbieznych proceséw.

Sterownik CX reprezentuje kompleksowy system sterujgcy robotow
Adept, innych mechanizméw oraz catych linii technologicznych.
Mozliwos¢ konfiguracji i zastosowanie dodatkowych modutéw
wejscia/wyjscia, uktadow napedowych SmartServo umozliwia
realizacje kompletnych zrobotyzowanych stanowisk
technologicznych oprogramowanych z wykorzystaniem jezyka V+.
Opcje dodatkowe zawierajg : uktad wizyjny sAVI, dodatkowe 1O
sDIO, sledzenie tasm podajnikowych, programowe rozszerzenie do
28 procesdéw wspotbieznych, rozszerzenie jezyka V+ Adept AIM
utatwiajace oprogramowanie procesow produkcyjnych.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

o Panel zewnetrzny
o Uchwyty do zamocowania w szafie sterowniczej

DOLACZONE OPROGRAMOWANIE

o Adept V+, wersja 16.0 lub wyzsza
o Adept Windows PC

e Licencja Adept TCP/IP

e Licencja Adept NFS Klient ]

WYMAGANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
e Zasilacz 24V DC +/-10%/5A

WYPOSAZENIE OPCJONALNE

System wizyjny sAVI

Adept sDIO — dodatkowe 32 wejscia/32 wyjscia binarne
Adept sMI6 — sterownik ruchu, 6 osi, wyjscie +/-10V

Panel MCP

Rozszerzenie do $ledzenia ruchu tasm transportowych V+
Extension

Pakiet programowy Adept AIM

e Rozszerzenie programowe Adept License Extension

DANE TECHNICZNE

System operacyjny wielozadaniowy

llo$¢ aktywnych zadan :
7 - standard
do 128 - opcja
Jezyk programowania V+
Pamie¢ wewnetrzna :

30MB CompactFlash
32MB RAM

Wejscia/wyjécia :
12 wejsc¢ 24VDC
8 wyjs¢ 24V DC 0.5A

Interfejsy komunikacyjne :
3 x RS-232
1x RS422/485
1 x 10/100Base Ethernet
DeviceNet
2 x SmartServo

Zasilanie sterujgce 24V DC/ 5A

Temperatura pracy 5°C do 40°C

Wilgotno$¢ wzgledna bez kond. 5% do 90%

Masa 3 kg
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