Modutly liniowe Adept Python

UKLAD STERUJACY

o Wbudowany lub sterownik Adept SmartController CX
¢ Wielozadaniowy system operacyjny czasu rzeczywistego
oraz prosty i wydajny w uzyciu jezyk programowania V+

Y

OBSLUGA | NIEZAWODNOSC

» 60.000 godzin MTBF
DOSTEPNE KONFIGURACJE

o Szesc¢ konfiguracji jednoosiowych X
e Dziesie¢ konfiguracji dwuosiowych XY
o Cztery konfiguracje kartezjanskie XYZ

e Konfiguracja kartez'aska XYZ0O
WYPOSAZENIE OPCJONALNE

o Panel sterujgcy T1

o AdeptVision sAVI

« Sledzenie ruchomych tasm podajacych

o Wyposazenie do stref czystych i IP54

¢ |OBlox — moduty dodatkowych 8 wejs$¢/8 wyjs¢ binarnych

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA
DANE TECHNICZNE

Adept Python™ jest systemem napedoéw liniowych umozliwiajacy
budowe indywidualnych konfiguracji w zaleznosci od aktualnych
wymagan stanowiska technologicznego.

System oparty jest na modutach ruchu liniowego z zintegrowanym
sterownikiem ruchu oraz stopniem mocy silnika napedowego —
MotionBlox 10 .

Procesor sygnatowy DSP zainstalowany w sterowniku jest
odpowiedzialny za sterowanie silnikiem, wymiane informacji ze
sterownikiem nadrzednym oraz obstuge wejs¢ / wyjsc.
Kompatybilny z modutami kontroler Adept SmartController CX
moze jednoczesnie sterowa¢ do 24 modutami. Moduty mogg by¢
instalowane jako dodatkowe stopnie swobody w konfiguracjach
Adept SmartServo.

W konstrukcji mechanicznej modutéw zastosowano przektadnie
Srubowo-toczng . Zakres ruchu miesci sie w zakresie 100mm do
2000 mm przy obcigzeniach od 10kg do 80kg.

Wysokiej jakosci elementy napedowe i prowadzgce gwarantujg
bezawaryjng prace modutéw przez wiele milionéw cykli.

Zakres ruchu miesci sie¢ w zakresie 100mm do 1600 mm przy
obcigzeniach od 10kg do 80kg.
Moduly Adept SmartModules
zintegrowany system wizyjny sAVI.
Do programowania pracy modutdw wykorzystano system
operacyjny i jezyk programowania MicroV+ przystosowany do
obstugi modutu liniowego. Sterowanie modutem moze odbywaé
sie poprzez wejscia cyfrowe modutu, potaczenie szeregowe lub
jako samodzielna aplikacja.
Zastosowanie wysokiej jakosci

moga by¢ wyposazone w

materiatdbw i podzespotéw

gwarantuje dtugoletnig bezawaryjna prace modutu.
UKLAD NAPEDOWY

e Enkodery absolutne eliminuja koniecznos¢ kalibracji po
wigczeniu

o Enkodery o duzej rozdzielczo$ci zapewniajg precyzje ruchu

e Zastosowane napedy o wysokiej sprawnos$ci i matej
bezwladnosci umozliwiajg realizacje duzych przyspieszen

e Uklady monitorujace temperature silnika i wzmacniacza
zwiekszajg bezpieczenstwo i niezawodnosc¢

Zakres ruchéw 100 do 1600 mm

Predkos¢ do 1450 mm/s

Powtarzalnosc¢ +/-0.01mm

Sposoéb dostawy dostarczane w
zamowionej
konfiguracji

Obcigzenie 80 kg

System pomiaru pozycji bezwzgledny

Kontroler CX

System operacyjny robota V+

220VAC, 10A 50Hz
5°C do 40°C
5% do 90%

Zasilanie napedow
Temperatura pracy
Wilgotnos¢ wzgledna bez kond. pary
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