Robot AdeptThree XL

UKLAD NAPEDOWY

e Naped bezposredni Direct Drive ze standardowg opcjg
zwiekszajgca mozliwosci napedéw Hyper Driver

OBSLUGA I NIEZAWODNOSC
e 50.000 godzin pracy lub 120.000 cykli pracy
WYPOSAZENIE STANDARDOWE

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

Robot AdeptThree XL jest robotem typu SCARA wyposazonym w
napedy gtownie typu bezposredniego - Direct Drive i jest

e Robot AdeptThree XL

o Sterownik Adept SmartController AWC z V+
e Panel WYtACZNIKA BEZPIECZENSTWA z okablowaniem
e Oprogramowanie Adept Windows oraz serwer NFS

o Komplet przewoddéw podtgczeniowych

e Dokumentacja uz konika
WYPOSAZENIE OPCJONALNE

System wizyjny

Modut dodatkowych wejsé/wyjsc
Modut sterowania sitg,

Oprogramowanie AIM

Uktad do $ledzenia ruchu tasm transportowych

Wyposazenie robota do pracy w strefach czystych i IP64
Rozszerzenie Adept License Extension

“

przeznaczony jest przenoszenia obcigzenia do 25 kg w aplikacjach Obciazenie Chwilowe Ciagte

wymagajacych duzych predkosci ruchu. Konstrukcja robota zostata 0 kg 0.62 sek. 0.73 sek.
zoptymalizowana pod wzgledem duzej trwatosci i tatwosci serwisu. 9 kg 0.69 sek. 0.89 sek.
Kombinacja takich cech jak: precyzja, szybko$¢ i sita czynig 25 kg 0.99 sek. 1.24 sek.

robota AdeptThree XL wysoko wydajnym narzedziem do
robotyzacji procesdw produkcyjnych.

Robot AdeptThree XL ze wzgledu na swoje parametry znajduje
zastosowanie w aplikacjach montazowych i transportowych, ktére
sg nieosiagalne dla robotéw typu SCARA innych firm.

Zasieg
Zakres pracy ztacz:

DANE TECHNICZNE

1067 mm

. . - Czion 1 +/- 150°
AdeptThree XL charakteryzuje sie powtarzalnoscigq rzedu Czlon 2 +/- 150°
0.038mm przy obcigzalnosci 25 kg i duzym momencie Ruch pionowy 3 356 mm
bezwtadnosci dotaczonego chwytaka. Robot AdeptThree XL Obrét kisci 4 +)-270°
posiada réwniez duzy zakres ruchu pionowego wynoszacy System pomiaru pozydji bezwzgledny
356mm. , Obcigzenie robocze 25 kg (max)
Zastosowane w robocie ~AdeptThree XL napedy typu Moment bezwtadnosci masy zlacza 4 14660 kg/cm?
bezposredniego Direct Drive zapewniaja wspaniate osiagi przy Sita pionowa maksymalna: 450 N
jednoczesnym zapewnieniu diugiego bezawaryjnego czasu pracy Predko$é ruchu: '
wynoszacego 50 000 godzin lub 120 milionéw cykli produkcyjnych Czton 1 540°/sek
(12 lat przy dwuzmianowym systemie pracy). Colon 2 820° /sek.
Wykorzystujgc wtasciwosci napeddw robot AdeptThree XL oferuje Ruch pionowv 3 1200 mrﬁ /sek
duzo lepsza doktadnos¢ i krotsze czasy cyklu pracy niz roboty Obrétrl)déci 4y 1955°/sek )
wyposazone w tradycyjne napedy, poniewaz w napedzie Powtarzalnosé: )
bezposrednim nie ma przektadni. Rownoczesnie konstrukcja )
robota pozwala na redukcje czasu i kosztow konserwacji przy XY +/-0.038 mm
jednoczesnym wzroscie wydajnosci produkcyjnej robota. Z * '0'0308 mm
Rozbudowany sterownik Adept AWC wraz z wielozadaniowym . _@ +-0.05
systemem sterowania i jezykiem programowania V+ pozwala na  Interfejs uzytkownika : -
maksymalng integracje robota ze stanowiskiem oraz zapewnia Elektryczny: 22 linie
wykorzystane maksimum mozliwosci robota przy minimalnej gir:’:umatyczny: ZDE?/T;:Net

wielkosci oprogramowania sterujacego.
Architektura uktadu sterowania robotem AdeptThree XL wraz z
zastosowanym jezykiem programowania pozwala na elastyczng

Kontroler
Potaczenie z komputerem PC

AWC540,1060,1060+
Ztgcze Ethernet

; i i i System operacyjny robota V+
bud t tak k t lub t
E)%Zm;; rav;ﬁ systemu o takie opcje jak system wizyjny lub system Zasilanie napedow 3x400VAC, 25A
' 50Hz
- UKLAD STERUJACY Temperatura pracy 5°C do 40°C
e Sterownik Adept AWC 540, 1060, 1060+ Wilgotno$¢ wzgledna bez kond. pary 10% do 80%
¢ Wielozadaniowy system operacyjny czasu rzeczywistego oraz Masa 266 kg

prosty i wydajny w uzyciu jezyk programowania V+
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